Com missione Paesaggio Ambicente Territorio

FONDAZIONFE ORDINE INGEGNERI

Verbale n.1

Il giorno 26 del mese di ottobre dell’anno 2021 alle ore 19:00 in collegamento Webex "
Meet, si riunisce la commissione Commissione Paesaggio Ambiente Territorio.

Sono presenti il presidente dell’ordine degli ingegneri dott.ing. Filippo Di Mauro, i
coordinatori delegati dott.ing. Mariagrazia Leonardi e dott.ing. Francesco Campione;
e gli altri componenti: dott. ing. Mariangela Liuzzo, dott. ing. Antonino Calio,

dott. ing. Mariacristina Sipala, dott. ing. Luigi Marco Leonardo Visinalis, dott. ing.
Maria Grazia Leonardi, dott.ing. Claudia Rio, dott. Ing. Michele Cali, dott. Ing.
Claudia Arcidiacono, dott.ing. Cinzia Garozzo.

In apertura di seduta si procede alla presentazione dei componenti della
commissione.

A seguire si analizzano le proposte tematiche come segue:

o Pianificazione Seminario di Analisi del paesaggio;

e Pianificazione Seminario ispirato ai principi della Convenzione Furopea del

Paesaggio;
o Studio della nuova legge urbanistica e dei Piani Urbanistici Generali (P.U.G.) ¢
delle Lineec guida ¢ pianificazione seminario tematico in eventuale

collaborazione con la Commissione “Edilizia. Urbanistica, Architettura™,

Studio dei Piani Urbanistici Generali come progetto nelle scuole, eventuale

inserimento attraverso p.c.t.o.;

o Pianificazione corsi sulla valutazione dell’impatto ambientale (V.1LA.);

o Pianificazione corsi ECDL - GIS;

o Pianificazione Seminario di rilievo per il restauro dei giardini storicl,

La Commissione approva le tematiche proposte si impegna a lavorare in sinergia

per poter raggiungere gli obiettivi prefissatl.
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Letto, approvato e sottoscritto il presente verbale, la seduta ¢ tolta alle ore 20:15

Il presidente
dott.ing. Filippo Di Mauro

Il segretario
dott.ing. Maria Grazia [.eonardi
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dott.ing. Frangesco Campione
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